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EPIC-279 (Uberblick/Integration
uber das package von Speech
Command)

EPICs in Pl-4

 Integration und Auswahl der geeignetsten
Funktionalitat aus Speech Command &

Remote Control
* Siehe Design Decision 11 in YT
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EPIC-280 (Finale Definition der
Bewegungslange)

« Abstimmung zur optimalen

Bewegungsdauer — abgestimmt auf
Nutzerverhalten und Steuerungslogik
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EPIC-282 (Endabnahme
Bewegungssteuerung)

> Siehe Design Decision 12.in YT

inkl. Feedback, Dokumentation &

Testprotokoll

+
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 Test aller Bewegungsbefehle mit Use Cas

- Siehe Endabnahme-Testprotokoll

e
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https://hwrberlin.youtrack.cloud/articles/SES25-A-253/11-Trennung-vom-Code-Remote-Control-und-Speech-Command
https://hwrberlin.youtrack.cloud/articles/SES25-A-284/12-Bewegungslange-der-Steuerung-im-Webinterfach-uber-Companion-App
https://hwrberlin.youtrack.cloud/articles/SES25-A-284/12-Bewegungslange-der-Steuerung-im-Webinterfach-uber-Companion-App
https://hwrberlin.youtrack.cloud/articles/SES25-A-286/Endabnahme-Testprotokoll




So haben wir integriert

Verantwortung: Websteuerung, Sprachsteuerung, Bewegungslogik

Team
Companion

App

Das haben wir /

Testumgebung bereitgestellt

Github-Repo

&

Team Remote Control

~

J

Das haben wir
bereitgestellt

TEAM
Speech
Commands

Subscriber
Testumgebung flr Sprachsteuerung

TEAM
Companion

App

Das haben wir

genutzt Nutzung der App-Struktur

Das haben wir
genutzt

TEAM
Speech
Commands

Speech-Package Ubernommen

Bewegungsumsetzung Uber deren Subscriber

— keine eigene Steuerlogik mehr aktiv
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Das haben wir nicht geschafft (PI-1 - Pl-4) \\\K

Inhalt

Grund

SES25 221 Script fur das Bring up

Krankheitsbedingte Abwesenheit + zentrale Bring-
Up-Verantwortung wurde vom ART-Team
ubernommen — eigenes Skript wurde obsolet

SES25 228 Endabnahme der
Bewegungssteuerung

Kein vollstandiger Integrationstest moglich, da die
finale Sprachsteuerung nicht auf dem Roboter
getestet werden konnte (fehlender Hardware-
Zugriff/OpenCR)




Fazit - Darauf sind wir stolz

<K [Erfolg 1 Integration & Anpassungsfahigkeit

» Eigene Sprachsteuerung losgelassen

* Entscheidung fur Integration uber Speech Commands + Companion App
* Verantwortung behalten, Kontrolle abgegeben

* Modularitat und Wartbarkeit im Fokus

[Erfolg 2 Resilienz im Projektverlauf

 Abwesenheiten
 technischer Unsicherheiten
» Abhangigkeiten

> Uberblick und Motivation

[Erfolg 3 Technische Vielfalt

.. Umsetzung drei verschiedener Steuerungskonzepte
..., »Gamecontroller

»Weboberflache +++

»Sprachsteuerung /



Zugang

GitHub

e GitHub Team Remote Control

/YouTrack

1.« YT Team Remote Control



https://github.com/hwr-ses25/RemoteControl
https://hwrberlin.youtrack.cloud/articles/SES25-A-32/Team-Remote-Control
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